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© Bei einer Vorrichtung zur Lageanderung von auf 
Endlosfordervorrichtungen transportierten Gegen- 
standen (P) ist ein erster Forderbereich (F1) so 
ausgebildet, daB zur Kraftkomponente in Langsrich- 
tung (F L ) eine Querkraft (F Q ) auf die GegenstSnde 
(P) ausgeubt wird, so daB diese parallel zu einem 



Langsanschlag ausgerichtet werden. Ein seitlich in 
den Forderbereich (F1.F2) einbringbarer Queran- 
schlag (Q) leitet eine Drehbewegung der Gegenstan- 
de (P) ein, die anschlieSend an einem seitlichen 
LSngsanschlag (L2) wieder parallel ausgerichtet wer- 
den. 
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Gegenstande, beispielsweise Pakete, die Gber 
EndlosfSrdervorrichtungen transportiert werden, 
werden in d r Regel mit beliebiger Lage auf die 
F6rdervorrichtung geg ben. Wenn die Gegenstam- 
de jedoch eingelag rt, verteilt und/oder datenmaBig 
erfafit werden sollen, kann es notwendig sein, sie in 
eine bestimmte Lage zu bringen. 

Aufgabe der Erfindung ist es, eine Vorrichtung 
zur automatischen Lageanderung von auf Endlos- 
fordervorrichtungen transportierten Gegenstanden 
zu erhalten. 

Diese Aufgabe wird gelost durch einen ersten 
Forderbereich, der so ausgebildet ist, daB zur 
Kraftkomponente in Langsrichtung eine Querkraft 
auf die Gegenstande ausgeubt wird, einen senk- 
recht zur Forderebene angebrachten Langsan- 
schlag, sowie einen steuerbaren Queranschlag, der 
seitlich Gber den Langsanschlag hinaus in den For- 
derbereich einbringbar ist und einen zweiten, nach 
dem Queranschlag angeordneten Forderbereich 
F2, der wie der erste Forderbereich ausgebildet ist. 
Die gewGnschte Krafteverteilung ISflt sich in vorteil- 
hafter Weise durch Rollenforderer mit schragge- 
stellten Rollen erzielen. 

Nach einer vorteilhaften Ausbildung der Erfin- 
dung ist der Langsanschlag des zweiten Forderbe- 
reichs in Richtung der Querkraft parallel zum er- 
sten Forderbereich versetzt angeordnet. Damit er- 
gibt sich an der Obergangsstelle zwischen den 
beiden Forderbereichen eine Verbreiterung, so daB 
die Gegenstande, nachdem sie durch den einge- 
brachten Queranschlag gedreht worden sind, einen 
langeren Weg in Querkraftrichtung zurGcklegen 
und somit optimal parallel zum zweiten Langsan- 
schlag ausgerichtet werden. 

Eine weitere vorteilhafte Ausbildung der Erfin- 
dung besteht darin, daB vor dem Queranschlag 
eine optische Sensorvorrichtung zur Erkennung der 
Lage der geforderten Gegenstande angebracht ist. 
Dadurch kann erkannt werden, ob der Gegenstand, 
der im ersten Forderbereich bereits an den Langs- 
anschlag gefuhrt wurde, bereits die richtige Lage 
hat, Oder ob es notig ist, durch Einbringung des 
Queranschlages eine Lageanderung einzuleiten. 
Als einfache und wirtschaftliche optische Sensor- 
vorrichtung laBt sich ein Strichcodeleser einsetzen. 

Durch eine weitere Ausbildung der Erfindung, 
die darin besteht, daB gegen Ende des zweiten 
Forderbereichs eine weitere optische Sensorvor- 
richtung angebracht ist, kann nochmals OberprOft 
werden, ob die Gegenstande die richtige Lage ein- 
genommen haben. 

Eine Ausbildung der Erfindung wird im folgen- 
den anhand der Zeichnung naher beschrieben. 

Die Figur zeigt eine Rollenfordervorrichtung die 
aus den Forderbereichen F1 und F2 besteht. Der 
LSngsanschlag L2 des zweiten Forderbereichs F2 
ist gegenuber dem Langsanschlag L1 des ersten 



Forderbereichs F1 seitlich parallel vers tzt. Die 
beiden Forderbereiche F1, F2 sind als Roll nfor- 
dervorrichtungen ausgebildet, wobei die Roll n 
schrSggestellt sind und dadurch - wie durch das 
5 Kraftedreieck gezeigt - auf di Pak t P eine Kraft 
in Langsrichtung F L und eine Querkraft F Q aus- 
Gben. An der rechten Seite in Forderrichtung gese- 
hen, sind die Forderbereiche F1, F2 jeweils durch 
einen Langsanschlag L1 , L2 begrenzt. Ebenfalls an 

70 der rechten Seite befindet sich am Obergang vom 
Forderbereich F1 zum Forderbereich F2 ein Quer- 
anschlag Q, der uber eine Betatigungsvorrichtung 
B seitlich uber den LSngsanschlag L1 hinaus in 
den Forderbereich einbringbar ist. Vor dem Quer- 

76 anschlag Q ist ein Strichcode bzw. Barcodeleser 
C1 angebracht, der Gber eine Leitung mit der Beta- 
tigungsvorrichtung B verbunden ist. Gegen Ende 
des Forderbereichs F2 befindet sich ein zweiter 
Barcodeleser C2. 

20 Die in einem nicht dargestellten Wareneingang 
auf eine Fordervorrichtung verbrachten Pakete P 
gelangen mit beliebiger Lage in den Forderbereich 
F1. Durch die schraggestellten Rollen wird zusatz- 
lich zur Langskraft F L eine Querkraft F Q auf die 

25 Pakete ausgeGbt, so daB diese an den Langsan- 
schlag L1 gebracht und zu diesem parallel ausge- 
richtet werden. Jedes Paket P weist an seiner 
Oberseite einen Strichcode auf, der durch den 
Strichcodeleser C1 gelesen werden soil. Da das 

30 Paket im Forderbereich F1 jedoch so ausgerichtet 
ist, daB der Strichcode in Langsrichtung am Strich- 
codeleser C1 vorbeigefGhrt wird, ist dieser nicht in 
der Lage den Strichcode zu lesen. Der Strichcode- 
leser gibt deshalb ein Signal an die BetStigungs- 

35 vorrichtung B aus, die daraufhin den Queranschlag 
Q in den F6rderbereich einbringt. Das auf den 
Queranschlag Q auflaufende Paket P erhalt durch 
den Anschlag Q und die schraggestellten Rollen 
ein Drehmoment, so daB es urn den Queranschlag 

40 Q gedreht wird, bis es von diesem freikommt. 
Danach wird es von den schraggestellten Rollen im 
Forderbereich F2 wieder an den Langsanschlag L2 
gefGhrt und parallel zu diesem ausgerichtet. Durch 
den seitlichen Versatz 

45 entsteht in einem Ubergangsbereich ein grSBerer 
Weg in Richtung der Querkraft F Q , so daB eine 
sichere Ausrichtung am Langsanschlag L2 gewahr- 
leistet ist. Nunmehr liegt der Strichcode des Pakets 
P quer zum Strichcodeleser C2, so daB er von 

so diesem gelesen werden kann. Die Lesbarkeit des 
Strichcode bedeutet gleichzeitig daB das Paket sei- 
ne richtige Lage eingenommen hat. 

Durch eine Hintereinanderschaltung mehrere 
gleich ausgebildeter Forderbereiche F1, F2 konn- 

55 ten weitere Lageanderungen der Pakete bewirkt 
werden. 
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Patentanspruch 

1. Vorrichtung zur Lageanderung von auf Endlos- 
forderem transportierten Gegenstanden, insbe- 
sondere von Paket n (P), mit: 5 

1.1 einem ersten F5rderbereich (F1), der so 
ausgebildet ist, daB zur Kraftkomponente 
(F L ) in Langsrichtung eine Querkraft (F Q ) auf 
die Gegenstande (P) ausgetlbt wird, 

1 .2 einem senkrecht zur Forderebene ange- 10 
brachten Langsanschlag (L1.L2), 

1.3 einem steuerbaren Queranschlag (Q) 
der seitlich iiber den Langsanschlag hinaus 
in den Forderbereich (F1.F2) einbringbar ist, 

1.4 einem zweiten, nach dem Queranschlag 15 
(Q) angeordneten Forderbereich (F2), der 
entsprechend Merkmal 1.1 ausgebildet ist. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei die For- 
derbereiche (F1.F2) als Rollenforderer mit 20 
schraggestellten Rollen ausgebildet sind. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, wobei 
der Langsanschlag (L2) des zweiten Forderbe- 
reichs (F2) in Richtung der Querkraft (F Q ) pa- 25 
rallel zum Langsanschlag (L1) des ersten For- 
derbereichs (F1) versetzt angeordnet ist. 

4. Vorrichtung nach einem der vorstehenden An- 
spruche, wobei vor dem Queranschlag (Q) eine 30 
optische Sensorvorrichtung (C1) zur Erkennung 

der Lage des Gegenstands (P) angebracht ist. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4 f wobei die opti- 
sche Sensorvorrichtung (C1) ein Strichcodele- 35 
ser ist. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 4 oder 5, wobei 
nach dem Queranschlag (Q) eine zweite opti- 
sche Sensorvorrichtung (C2) angebracht ist. 40 
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Beschrelbung 

Gegenstande, beispielsweise Pakete, die uber End- 
losfOrdervorrichtungen transportiert werden, werden in 
der Regel mit beliebiger Lage auf die FOrdervorrichtung 
gegeben. Wenn die Gegenstande jedoch eingelagert, 
verteilt und/oder datenmSBig erfaBt werden sollen, kann 
es notwendig sein, sie in eine bestimmte Lage zu brin- 
gen. 

Aufgabe der Erfindung ist es, eine Vorrichtung zur 
automatischen Lageanderung von auf EndlosfOrdervor- 
richtungen transportierten Gegenstanden zu erharten. 

Diese Aufgabe wird gelOst durch einen ersten FOr- 
derbereich, der so ausgebildet ist, daB zur Kraftkompo- 
nente in FOrderiangsrichtung eine Querkraft auf die 
Gegenstande ausgeObt wird, einen senkrecht zur FOr- 
derebene angebrachten Langsanschlag, sowie einen 
steuerbaren Queranschlag, der von der Seite, uber den 
Langsanschlag hinaus in die FOrderbahn hineinragend, 
in den FOrderbereich einbringbar ist, und einen zweiten, 
nach dem Queranschlag angeordneten FOrderbereich 
F2, der wie der erste FOrderbereich ausgebildet ist. Die 
gewunschte Krafteverteilung laBt sich in vorteilhafter 
Weise durch RollenfOrderer mit schraggestellten Rollen 
erzielen. 

Nach einer vorteilhaften Ausbildung der Erfindung 
ist der Langsanschlag des zweiten FOrderbereichs in 
Richtung der Querkraft parallel zum ersten FOrderbere- 
ich versetzt angeordnet. Damit ergibt sich an der Uber- 
gangsstelle zwischen den beiden FOrderbereichen eine 
Verbreiterung, so daB die Gegenstande, nachdem sie 
durch den eingebrachten Queranschlag gedreht worden 
sind, einen langeren Weg in Querkraftrichtung zurucHe- 
gen und somit optimal parallel zum zweiten Langsan- 
schlag ausgerichtet werden. 

Eine weitere vorteilhafte Ausbildung der Erfindung 
besteht darin, daB vor dem Queranschlag eine optische 
Sensorvorrichtung zur Erkennung der Lage der 
gefOrderten Gegenstande angebracht ist. Dadurch kann 
erkannt werden, ob der Gegenstand, der im ersten FOr- 
derbereich bereits an den Langsanschlag gefOhrt wurde, 
bereits die richtige Lage hat, oder ob es nOtig ist, durch 
Einbringung des Queranschlages eine Lageanderung 
einzuleiten. Als einfache und wirtschaftliche optische 
Sensorvorrichtung laBt sich ein Strichcodeleser ein- 
setzen. 

Durch eine weitere Ausbildung der Erfindung, die 
darin besteht, daB gegen Ende des zweiten FOrderbere- 
ichs eine weitere optische Sensorvorrichtung ange- 
bracht ist, kann nochmals QberprOft werden, ob die 
Gegenstande die richtige Lage eingenommen haben. 

Eine Ausbildung der Erfindung wird im fblgenden 
anhand der Zeichnung naher beschrieben. 

Die Figur zeigt eine RollenfOrdervorrichtung die aus 
den FOrderbereichen F1 und F2 besteht. Der Langsan- 
schlag L2 des zweiten FOrderbereichs F2 ist gegenuber 
dem Langsanschlag L1 des ersten FOrderbereichs F1 
seitlich parallel versetzt. Die beiden FOrderbereiche F1, 
F2 sind als RollenfOrdervorrichtungen ausgebildet, 



wobei die Rollen schraggestelrt sind und dadurch - wie 
durch das Kraftedreieck gezeigt - auf die Pakete P eine 
Kraft in Langsrichtung F L und eine Querkraft F Q 
ausQben. An der rechten Seite in FOrdenrichtung gese- 

5 hen, sind die FOrderbereiche F1 , F2 jeweils durch einen 
Langsanschlag L1, L2 begrenzt Ebenfalls an der rech- 
ten Seite bef indet sich am Ubergang vom FOrderbereich 
F1 zum FOrderbereich F2 ein Queranschlag Q, der Qber 
eine Betatigungsvorrichtung B seitlich Qber den Lang- 

70 sanschlag L1 hinaus in den FOrderbereich einbringbar 
ist. Vor dem Queranschlag Q ist ein Strichcode bzw. Bar- 
codeleser C1 angebracht, der Ober eine Leitung mit der 
Betatigungsvorrichtung B verbunden ist. Gegen Ende 
des FOrderbereichs F2 befindet sich ein zweiter Bar- 

75 codeleser C2. 

Die in einem nicht dargestellten Wareneingang auf 
eine FOrdervorrichtung verbrachten Pakete P gelangen 
mit beliebiger Lage in den FOrderbereich F1. Durch die 
schraggestellten Rollen wird zusatzlich zur Langskraft 

20 F L eine Querkraft F Q auf die Pakete ausgeubt, so daB 
diese an den Langsanschlag L1 gebracht und zu diesem 
parallel ausgerichtet werden. Jedes Paket P weist an 
seiner Oberseite einen Strichcode auf, der durch den 
Strichcodeleser C1 gelesen werden soli. Da das Paket 

25 im FOrderbereich F1 jedoch so ausgerichtet ist, daB der 
Strichcode in Langsrichtung am Strichcodeleser C1 vor- 
beigefuhrt wird, ist dieser nicht in der Lage den Strich- 
code zu lesen. Der Strichcodeleser gibt deshalb ein 
Signal an die Betatigungsvorrichtung B aus, die darauf- 

30 hin den Queranschlag Q in den FOrderbereich einbringt. 
Das auf den Queranschlag Q auf lauf ende Paket P erhait 
durch den Anschlag Q und die schraggestellten Rollen 
ein Drehmoment, so daB es urn den Queranschlag Q 
gedreht wird, bis es von diesem freikommt Danach wird 

35 es von den schraggestellten Rollen im FOrderbereich F2 
wieder an den Langsanschlag L2 gefuhrt und parallel zu 
diesem ausgerichtet. Durch den seitlichen Versatz 
entsteht in einem Ubergangsbereich ein grOBerer Weg 
in Richtung der Querkraft F Ql so daB eine sichere Aus- 

40 richtung am Langsanschlag L2 gewahrleistet ist. Nun- 
mehr liegt der Strichcode des Pakets P quer zum 
Strichcodeleser C2, so daB er von diesem gelesen wer- 
den kann. Die Lesbarkeit des Strichcode bedeutet 
gleichzeitig daB das Paket seine richtige Lage eing- 

45 enommen hat. 

Durch eine Hintereinanderschaltung mehrere gleich 
ausgebildeter FOrderbereiche F1 ( F2 kOnnten weitere 
Lageanderungen der Pakete bewirkt werden. 

so Patentanspruche 

1. Vorrichtung zur Lageanderung von auf EndlosfOr- 
derern transportierten Gegenstanden, insbeson- 
dere von Paketen (P), mit: 

55 

1.1 einem ersten FOrderbereich (F1), der so 
ausgebildet ist, daB zur Kraftkomponente (FJ 
in FOrderiangsrichtung eine Querkraft (F Q ) auf 
die Gegenstande (P) ausgeObt wird, 
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1.2 einem senkrecht zur FOrderebene ange- 
brachten Langsanschlag (L1.L2), 

1.3 einem steuerbaren Queranschlag (Q) der 
von der Seite, Ober den Langsanschlag hinaus 

in die FOrderbahn hineinragend, in den FGrder- s 
bereich (F1 ,F2) einbringbar ist, 

1 .4 einem zweiten, nach dem Queranschlag (Q) 
angeordneten FOrderbereich (F2), der 
entsprechend Merkmal 1.1 ausgebildet ist. 

10 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1 , bei der die FOrderbe- 
reiche (F1.F2) als Rollenfflrderer mit schraggestell- 
teh Rollen ausgebildet sind. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 Oder 2, bei der der is 
Langsanschlag (L2) des zweiten FOrderbereichs 
(F2) in Richtung der Querkraft (Fq) parallel zum 
Langsanschlag (L1) des ersten Fflrderbereichs (F1) 
versetzt angeordnet ist. 

20 

4. Vorrichtung nach einem der vorstehenden 
Anspruche mit einer optischen Sen sorvor richtung 
(C1) vor dem Queranschlag (Q) zur Erkennung der 
Lage des Gegenstands (P). 

25 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, bei der die optische 
Sensorvonrichtung (C1) ein Strichcodeleser ist. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 4 oder 5, bei der nach 
dem Queranschlag (Q) eine zweite optische Sen- 30 
sorvorrichtung (C2) angebracht ist. 

Claims 

1. Device for the position change of objects trans- 35 
ported on continuous conveyors, in particular of 
packages (P), having 

1.1 a first conveyor region (F1) which is con- 
structed in such a way that for the force compo- to 
nent (FJ in the longitudinal conveyor direction 

a transverse force (F Q ) is exerted on the objects 

(P). 

1 .2 a longitudinal stop (L1 , L2) fitted at right 
angles to the conveyor plane, 45 

1 .3 a controllable transverse stop (Q) which can 
be introduced into the conveyor region (F1 , F2) 
from the side, projecting beyond the longitudinal 
stop into the conveyor path, 

1.4 a second conveyor region (F2) arranged so 
after the transverse stop (Q), which region is 
constructed corresponding to feature 1.1. 

2. Device according to claim 1, where the conveyor 
regions (F1 , F2) are constructed as roller conveyors ss 
with inclined rollers. 

3. Device according to claim 1 or 2, where the longitu- 
dinal stop (L2) of the second conveyor region (F2) 



is staggered in the direction of the transverse force 
(Fq) parallel to the longitudinal stop (L1) of the first 
conveyor region (F1). 

4. Device according to one of the above claims, with 
an optical sensor device (C1) in front of the trans- 
verse stop (Q) to detect the position of the object (P). 

5. Device according to claim 4, where the optical sen- 
sor device (C1) is a bar-code reader. 

6. Device according to claim 4 or 5, where after the 
transverse stop (Q) a second optical sensor device 
(C2) is fitted. 

Revendlcations 

1. Dispositrf destin6 & modifier la position d'objets 
transports sur des convoyeurs sans fin, notamment 
de paquets (P), comportant : 

1.1 une premiere zone de convoyage (F1) qui 
est agenc6e de telle sorte que, par rapport & la 
composante de force (FjJ agissant dans la 
direction longitudinale du convoyage, une force 
transversale (F Q ) soit appliqu6e aux objets (P), 

1.2 une butte longitudinale (LI, L2) dispose 
perpendiculairement au plan de convoyage, 

1.3 une butee transversale (Q) pouvant Stre 
command6e qui, pour p6n6trer dans la voie de 
convoyage, peut §tre ins6r6e dans la zone de 
convoyage (F1 , F2) au-dessus de la butte lon- 
gitudinale, 

1 .4 une deuxteme zone de convoyage (F2) dis- 
pose en aval de la butee transversale (Q), qui 
est agenc6e selon la particularity 1.1. 

2. Dispositif selon la revendication 1 , selon lequel les 
zones de convoyage (F1 , F2) sont agencies en tant 
que convoyeurs a rouleaux comportant des 
rouleaux inclines. 

3. Dispositif selon la revendication 1 ou la revendica- 
tion 2, selon lequel la but6e longitudinale (L2) de la 
deuxifcme zone de convoyage (F2) est d6ca!6e en 
direction de la force transversale (Fq) parall&lement 
a la butee longitudinale (L1) de la premi&re zone de 
convoyage (F1). 

4. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions pr6c6dentes, comportant en amont de la butee 
transversale (Q) un dispositif de detection optique 
(C1) destine a identifier la position des objets (P). 

5. Dispositif selon la revendication 4, selon lequel le 
dispositif de detection optique (C1) est un lecteurde 
code-barre. 
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6. Dispositif Selon la revendication 4 ou 5, selon lequel 
un deuxteme dispositif de detection optique (C2) est 
dispose en aval de la butee transversale (Q). 
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